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FD-H5 4)

6-achsiger High-Speed-Handlingroboter fiir kleine Lasten ‘\ 7
mit integrierter Kabelfiihrung, verbessertem 7
Kollisionsschutz und groBerem Freiraum im
Gelenkbereich 1LY
Der FD-H5 (H) ist ein kompakter Hochgeschwindigkeits- 27 N /
Handlingsroboter fiir kleine Lasten. Ein groRerer Freiraum AR
im Bereich des Gelenks schafft einen groBen Armraum. ' \ =
Wie alle Roboter der FD-Baureihe verfiigt auch das Modell &
H5 Uber einen Kollisionsschutz durch verbesserte
Fehlererkennung/-beseitigung. Zudem garantiert das

integrierte Schlauchpaket einen optimalen Schutz vor dem ) i Y
Einklemmen wahrend des Roboterbetriebs. ¢ . "
. . a Iy
Spezifikationen o
Typ FD-HS
Anzahl d. Achsen 6 Produktinformationen
Arbeitsbereich R 866mm Order No. 116000011
Max. Traglast 5Kg Model No. 0
Zusatzliche Armlast Achse 1 Kg
3
Schutzart Basis und (J1-J3)IP64
Unterarm
Schutzart Oberarm (J4-J6)IP65
Montageart FW,C
Gewicht 58 Kg
Umgebungstemperatur u. 0~ 45°C,20 ~ 80 % RH
Luftfeuchte (No condensation)

Performance

Positionswiederholgenaugkeit (ISO 9283)  +/-0,05 mm

(Note 1)
Arbeitsbereich Max. Achsgeschwindigkeit Zusitzliche Belastung Handgelenk

Achse 1 +/-170° 3,49 rad/s {200°/s} (2,79 rad/s {160°/s})

Achse 2 -125° ~+90° 3,49 rad/s {200°/s}

Achse 3 -140° ~+ 245° 4,54 rad/s {260°/s}

Achse 4 +/-190° 6,63 rad/s {380°/s} 0,303 kg m2

Achse 5 -30° ~ +210° 6,63 rad/s {380°/s} 0,303 kg m2

Achse 6 +/- 360° 8,90 rad/s {510°/s} 0,061 kg m2

+49 (0) 2161 69 49 7 - 100 info@otc-daihen.com www.otc-daihen.com Anderungen vorbehalten Version: 03.07.2025




Joining forces

OTC DAIHEN EUROPE GmbH

Note 1: Der Wert der Positionswiederholgenauigkeit bezieht sich auf den Werkzeugmittelpunkt (TCP) gemaR 1SO 9283.

Note 2: Der Wert in Klammern gibt den Zustand der Wandaufh@ngung an. Bei der J2-Achse kann es zur Einschrankung des Arbeitsbereichs kommen.

Note 3: Es kann vorkommen, dass der Arbeitsbereich der J2-Achse eingeschrénkt wird, wenn die Wand aufgehéangt ist.

Note 4: Der Arbeitsbereich der J3-Achse ist auf -170 Grad bis + 180 Grad beschrénkt, wenn am Boden geschwei3t wird (bei Uberkopfmontage ist es eine Kombination aus J2 + J3-
Achse).

Note 5: Dies ist die Spezifikation fiir den Fall, dass das koaxiale Stromkabel in die Mitte der J4- und J6-Achsen eingefiihrt wird. Der in Klammern angegebene Wert gilt fiir andere
Spezifikationen.

Note 6: Es kann vorkommen, dass der Betriebsbereich der J6-Achse in Abhdngigkeit von der Haltung der J5-Achse eingeschrankt wird.

Note 7: Max. Last auf die obere Schulter, wenn die maximale Nutzlast am Endeffektor geladen wird.

F=Boden W=Wand C=Decke
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